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填写说明

1．每1次课（1大节，2-3小节）填写1行，每天上午、下午和晚上三个教学单元共分为5大节，在“节次”栏填写 “1－5”的数字。每周上课超过1次的，应合并“周学时”栏单元格。例如：一周上3次课（6学时），应填写3行，周一第3、4节为第2大节，在“节次”栏中填写“2”，合并“周学时”栏单元格，并填写“6”。
2．上机、实验、大作业、考试等如占用课内学时，在“备注”栏注明。

3．教学日历一经制订，不得随意变动，但在完成课程教学大纲规定教学内容的前提下，可以进行适当、必要的调整。

4．任课教师在每学期第一周内将电子版上传至本科教务管理系统。
5．教学日历制订好后，上传至本科教务管理系统前请删除本页。

	教学时间
	授课内容提要
	周学时
	学时分配
	授课教师
	备注

	周次
	星期
	节次
	
	
	讲授
	实验
	上机
	
	

	1
	一
	3
	第1章 概论
1 控制理论在工程中的应用和发展

2 自动控制的基本原理和方式

3 自动控制系统示例
	4
	2
	
	
	熊至宜
	

	1
	三
	4
	4 方框图的绘制
第2章 控制系统的动态数学模型

  1 控制系统的时域数学模型
	
	2
	
	
	熊至宜
	

	2
	一
	3
	2 拉普拉斯变换
	4
	2
	
	
	熊至宜
	

	2
	三
	4
	2 拉普拉斯变换
	
	2
	
	
	熊至宜
	

	3
	一
	3
	3 控制系统的复数域数学模型
	4
	2
	
	
	熊至宜
	

	3
	三
	4
	4 控制系统的结构图与信号流图
	
	2
	
	
	熊至宜
	

	4
	一
	3
	4 控制系统的结构图与信号流图
	4
	2
	
	
	熊至宜
	

	4
	三
	4
	第3章 线性系统的时域分析

1 系统时间响应的性能指标

2 一阶系统的时域分析
	
	2
	
	
	熊至宜
	

	5
	一
	3
	3 二阶系统的时域分析
	4
	2
	
	
	熊至宜
	

	5
	三
	4
	4 高阶系统的时域分析

5 线性系统的稳定性分析
	
	2
	
	
	熊至宜
	

	6
	一
	3
	第4章 线性系统的频域分析法

1 频域特性

2 典型环节与开环系统的频域特性
	4
	2
	
	
	熊至宜
	

	6
	三
	4
	Matlab上机课一
	
	2
	
	
	熊至宜
	润杰机房

	7
	一
	3
	3 频率域稳定判据
	4
	2
	
	
	熊至宜
	

	7
	三
	4
	4 稳定裕度

5 闭环系统的频域性能指标

6 控制系统频域设计
	
	2
	
	
	熊至宜
	

	8
	一
	3
	第5章 控制系统的稳定性分析
1 系统稳定性的基本概念
2 系统稳定的充要条件
3 代数稳定性判据
	4
	2
	
	
	熊至宜
	

	8
	三
	4
	4 奈奎斯特稳定判据
5 应用你奎斯特判据分析稳定性
6 由伯德图判断系统的稳定性
	
	2
	
	
	熊至宜
	

	9
	一
	3
	第6章 控制系统的误差分析和计算
1 稳态误差的基本概念
2 输入引起的稳定误差
3 干扰引起的稳定误差
4 减少误差的方法
	4
	2
	
	
	熊至宜
	

	9
	三
	4
	第7章 控制系统的综合与校正
1 系统的性能指标
2 系统的校正概述
3 串联校正
	
	2
	
	
	熊至宜
	

	10
	一
	3
	Matlab上机课二
	4
	2
	
	
	熊至宜
	润杰机房

	10
	三
	4
	Matlab上机三
	
	
	
	2
	熊至宜
	润杰机房

	11
	一
	3
	 4 反馈校正
 5 用频率法对控制系统进行综合与校正
	4
	
	
	2
	熊至宜
	

	11
	三
	4
	6 典型控制系统距离
7 确定PID参数的其他方法
8 Matlab在综合校正中的应用
	
	
	2
	
	熊至宜
	

	12
	一
	3
	实验一
	4
	
	2
	
	尚琳琳
	实验

	12
	三
	4
	实验二
	
	2
	
	
	尚琳琳
	实验



