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	教学时间
	授  课  内  容  提  要
	周学时

（周学时大于2，可合并单元格）
	学时分配


	备注

	周次
	星期
	节次


	
	
	讲课
	实验
	习题
	

	4
	一
	二
	第一章
自动控制的一般概念

控制系统基本概念

开环控制、闭环控制的原理
	4
	2
	
	
	

	4
	三
	三
	控制系统功能框图

控制系统的基本要求

自控理论发展简介
	4
	2
	
	
	

	5
	一
	二
	第2章 控制系统的数学模型

引言


列写运动方程举例 
	4
	2
	
	
	

	5
	三
	三
	拉氏变换与反变换


	4
	2
	
	
	

	6
	一
	二
	线性方程求解
控制系统的复域数学模型与建立
	4
	2
	
	
	

	6
	三
	三
	控制系统的结构图
信号流图与梅森公式
	4
	2
	
	
	

	7
	一
	二
	第三章 时域分析法

引言一阶系统的时域分析,二阶系统的时域分析  
	4
	2
	
	
	

	7
	三
	三
	   稳态误差计算  稳定性


	4
	2
	
	
	

	8
	一
	二
	稳定性判据
	4
	2
	
	
	

	8

	三
	三
	第4章频域分析法

概述

频率特性函数、频率特性图形表示法


	4
	2
	
	
	


	教学时间
	授  课  内  容  提  要
	周学时

（周学时大于2，可合并单元格）
	学时分配


	备注

	周次
	星期
	节次


	
	
	讲课
	实验
	习题
	

	9
	一
	二
	频率特性图形表示法（Nyquist）


	4
	2
	
	
	

	9
	三
	三
	柯西定理，频域稳定性判据


	4
	2
	
	
	

	10
	一
	二
	频域稳定性判据


	4
	2
	
	
	

	10
	三
	三
	闭环系统频率特性，


	4
	2
	
	
	

	11
	一
	二
	实验一 Multisim模拟典型环节及响应（3-403）
	4
	
	2
	
	

	11
	三
	三
	实验2  MATLAB控制系统稳定性分析及频率测量（3-403）
	4
	2
	
	
	

	12
	一
	二
	习题课
	4
	
	
	2
	

	12
	三
	三
	第5章 控制系统设计与校正

概述与PID控制规律

	
	
	
	
	

	13
	一
	二
	PID控制规律及控制规律的实现

PID控制规律部分小节


	
	
	
	
	

	13
	三
	三
	复习
	4
	
	2
	
	


PAGE  
1

